DRGANIA MECHANICZNE
Pytania sprawdzajace do wyktadéw (15 godz.)
Rok ak. 2010/2011

Wykladowca: prof. dr hab. inz. Wtodzimierz Kurnik

1.

Definicja i podstawowe parametry ruchu harmonicznego

2. Jakim ruchem jest suma drgan harmonicznych o tym samym kierunku i jednakowej
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czgstosci?

Jakie wlasciwosci ma suma drgan harmonicznych o zblizonych czgstosciach?
Wykazaé, ze suma drgan harmonicznych o czgstosciach wspdtmiernych jest drganiem
okresowym.

Co to sa figury Lissajous?

Na czym polega analiza harmoniczna drgan?

Co to jest widmo drgan?

Klasyfikacja sit w ruchu drgajacym.

Ttumienie drgan, jego pochodzenie i rodzaje.

Pochodzenie sit restytucyjnych w ruchu drgajacym i ich wtasciwosci.

Klasyfikacja drgan ze wzgledu na sposoby dostarczania energii.

Metody uktadania réwnan ruchu uktadéw dyskretnych.

Wiasciwosci drgan swobodnych uktadu liniowego o jednym stopniu swobody bez
thumienia i z thumieniem.

Co to jest logarytmiczny dekrement drgan i od jakich parametréw zalezy?

Z jakich elementéw sklada si¢ pelne rozwigzanie rownania oscylatora harmonicznego
z ttumieniem przy wymuszeniu harmonicznym i jaka jest ich interpretacja?

Co to sa drgania wymuszone ustalone i kiedy wystepuja?

Co to jest rezonans?

Krzywa rezonansowa uktadu liniowego przy wymuszeniu harmonicznym o stalej
amplitudzie.

Krzywa rezonansowa uktadu liniowego przy wymuszeniu harmonicznym
bezwladnos$ciowym.

Krzywa rezonansowa uktadu liniowego przy wymuszeniu kinematycznym o przebiegu
harmonicznym.

Wyznaczanie drgan oscylatora harmonicznego przy wymuszeniu okresowym
nieharmonicznym.

Wyznaczanie drgan oscylatora harmonicznego przy wymuszeniu dowolnym.

Co to jest impulsowa funkcja przejécia oscylatora harmonicznego?

Sposoby wyznaczania impulsowej funkcji przejécia oscylatora harmonicznego.
Zasada dziatania i charakterystyka dynamiczna sejsmicznego rejestratora drgan.
Charakterystyka dynamiczna sejsmicznego rejestratora przyspieszen.

Amortyzacja drgan.

Charakterystyka dynamiczna sity przenoszonej na podltoze przez oscylator
harmoniczny z wymuszeniem bezwtadno$ciowym.

Co to jest ptaszczyzna fazowa?

Na czym polega badanie drgah na ptaszczyznie fazowe;j?

Co to jest trajektoria fazowa i obraz fazowy drgan?

Co to sg izokliny i jak si¢ je wyznacza?

Co to sa punkty osobliwe plaszczyzny fazowej i jaka jest ich interpretacja fizyczna?
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Typy punktéw osobliwych uktadu liniowego i ich statecznos¢.

Metody uzyskiwania obrazu fazowego uktadéw nieliniowych.

Metoda izoklin szkicowania trajektorii fazowych.

Zwiazek obrazu fazowego ukladu nieliniowego bez ttumienia z energia potencjalna.
Czgstosci wiasne uktadu liniowego o wielu stopniach swobody bez ttumienia.
Postacie drgan swobodnych uktadu liniowego o wielu stopniach swobody bez
thumienia.

Rozwiazanie ogdélne rownan ruchu uktadu liniowego o wielu stopniach swobody bez
thumienia.

W jako spos6b mozna do$wiadczalnie zarejestrowac pojedyncza posta¢ drgan
swobodnych uktadu liniowego o wielu stopniach swobody?

Rozwiazanie ogélne réwnan ruchu uktadu liniowego o wielu stopniach swobody bez
tlumienia, z zerowa czestos$cia wlasna.

Rozwiazanie ogélne réwnan ruchu uktadu liniowego o wielu stopniach swobody z
ttumieniem.

Drgania ustalone uktadu liniowego o wielu stopniach swobody przy
jednoczestosciowym wymuszeniu harmonicznym, bez ttumienia.

Metoda analizy drgan uktadu liniowego o wielu stopniach swobody przy
wieloczegstosciowym wymuszeniu harmonicznym, bez ttumienia.

Zastosowanie zmiennej zespolonej do analizy drgan ttumionych przy wymuszeniu
harmonicznym.

Metoda analizy drgan uktadu liniowego o wielu stopniach swobody przy wymuszeniu
dowolnym.

Impulsowe funkcje przejscia w uktadzie liniowym o wielu stopniach swobody i ich
interpretacja fizyczna.

Zasada dziatania dynamicznego eliminatora drgan.

Rola ttumienia w dziataniu dynamicznego eliminatora drgan.



