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Przyktad wyznaczania predkosci i przyspieszen mechanizmu
ptaskiego metoda wykresing

Dane: geometria mechanizmu (wymiary elementow, ich potozenie
| orientacja) oraz stata predkosc katowa o elementu napedowego
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Jak pracuje ten mechanizm?
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Jak pracuje ten mechanizm?

zauwazamy ruch wzgledny
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Wracamy do rozwazanego potozenia mechanizmu,
numerujemy cztony i nazywamy punkty
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Ze wzgledu na ruch wzgledny suwaka 2 po precie 3
wprowadzamy oznaczenia punktow B_ i1 B,
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Wyznaczamy predkos¢ konca czionu 1
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Przyjmujemy, ze ruchem ztozonym porusza sie suwak 2,
ruchem unoszenia jest zatem ruch preta 3,
a ruchem wzglednym - ruch suwaka wzdtuz preta
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Okreslamy kierunki predkosci w rownaniu ruchu wzglednego
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Plan predkosci
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Plan predkosci
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Plan predkosci
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Plan predkosci
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Plan predkosci
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Plan predkosci
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Wyznaczona predkosc punktu B_ i predkosc wzgledna
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Z wyznaczone| predkosci punktu B, okreslamy
predkosc katowg cztonu 3
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Dzieki wyznaczeniu predkosc katowag cztonu 3 znajdziemy teraz
predkosc dowolnego punktu cztonu 3, np. punktu E i H
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PredkosSc punktu E oznaczymy tez na planie predkosci
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Z proporcji dlugosci odcinkow BG i BA oraz diugosci
wektorow V__1V__wynika, ze

0>
3
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Rozwazmy teraz ruch cztonu 4.
PredkosSc¢ punktu F wyznaczymy ze znajomosci predkosci punktu E
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Plan predkosci

FE
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Plan predkosci

FE

14

SiMR, PW, IPBM, Zak}lad Mechaniki, dr inz. Sebastian Korczak, TMiPA, zima 2017/2018

23



Plan predkosci

FE

14
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Plan predkosci

FE

14
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Plan predkosci

FE

14
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Na zakonczenie znajdzmy predkosc katowag elementu 4,
je] zwrot wynika ze zwrotu predkosci V__ a jej wartosc liczymy
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Rozpocznijmy analize przyspieszen od cztonu napedowego
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Rozpocznijmy analize przyspieszen od cztonu napedowego
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Rozpocznijmy analize przyspieszen od cztonu napedowego
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Rozpocznijmy analize przyspieszen od cztonu napedowego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch wzgledny elementow 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch wzgledny elementow 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch wzgledny elementow 2 i 3

I3 13
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Pl = w,” [B,G

RUCH UNOSZENIA: ruch elementu 3
RUCH WZGLEDNY: ruch elementu 2
wzdtuz elementu 3

ROWNANIE RUCHU WZGLEDNEGO:

Po, = Py + P+ P°

Z
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Rozpatrzmy ruch wzgledny elementow 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch wzgledny elementow 2 i 3
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Przyspieszenie Coriolisa
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Przyspieszenie Coriolisa
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Przyspieszenie Coriolisa
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Przyspieszenie Coriolisa
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Plan przyspieszen

SiMR, PW, IPBM, Zaklad Mechaniki, dr inz. Sebastian Korczak, TMiPA, zima 2017/2018
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Przyspieszenia dla elementu 3
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Przyspieszenia dla elementu 3
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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Plan przyspieszen
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen
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Plan przyspieszen _
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Plan przyspieszen
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Plan przysi leszen
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Przyspieszenia punktow elementu 4
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Przyspieszenia w catym mechanizmie
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Wybrane przyspieszenia w mechanizmie
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