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Wyznaczanie przyspieszeń mechanizmu płaskiego 
metodą planu przyspieszeń (metoda wykreślna)

Dane: geometria mechanizmu (wymiary elementów, ich położenie   
i orientacja) oraz stała prędkość kątowa ω elementu napędowego
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Jak pracuje ten mechanizm?
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Jak pracuje ten mechanizm?
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Wracamy do rozważanego położenia mechanizmu,
numerujemy elementy i nazywamy punkty
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Przypominamy rozkład prędkości poszczególnych
elementów mechanizmu
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Rozpocznijmy analizę przyspieszeń od członu napędowego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch obrotowy elementu trzeciego
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Rozpatrzmy ruch względny elementów 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch względny elementów 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch względny elementów 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch względny elementów 2 i 3
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Rozpatrzmy ruch względny elementów 2 i 3
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Przyspieszenie coriolisa
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Przyspieszenie coriolisa
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Przyspieszenie coriolisa
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Plan przyspieszeń
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Przyspieszenia dla elementu 3
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Przyspieszenia dla elementu 3
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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Przyspieszenia dla punktu E
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